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CHAPITRE 1

Introduction



8 Introduction

1.1 Préface

Cher client,
tout d'abord on vous remercie d'avoir fait votre choix sur un produit de OKM Ortungstechnik GmbH.

Par le eXp 5000 vous avez choissi un produit qui est basée sur une méthode d'impulsions
électromagnétiques qu'on peut utiliser pour localiser les anomalies du sous-sol dans une région. En plus
I'appareil est capable de detecter des propriétés naturels comme des formations des conduits du sol,
cavités, des naves d'eaux souterrains ainsi que des tombeaux ou objets enterrés comme conductions,

citernes, cofres et autres choses.

Le eXp 5000 est capable de localiser, montrer et analyser des objets enterrés avec des différents
structures, sans avoir besoin d'un creusement. Aussi dans des profondeurs prés du sous-sol il y a
beaucoup d'avantages par rapport aux procedures de mesure géoelectriques, sismiques et magnétique
et est un complément bénéfique pour ces méthodes. Le eXp 5000 offre une utilisation facile et une

maniement flexible et donne en vitesse des résultats éprouvé et fiable.

Avec notre equipe des spécialises on vous donne la garantie que tous nos produits sont sous contréle
permanent. Nos spécialistes essayent d'inclure des nouvelles dévelopements pour améliorer nos

produits et la qualité continue.

Bien sur, si vous acheter un de nos prodiuts, on ne peut pas donner une garantie que vous faites une
découverte pendant vos recherches. La découverte des objets cachés depend de plusieurs facteurs.
Des facteurs sont par example la constante d'électricité du sol, le degrée de mineralisation et les
dimensions d'un objet par rapport a son profondeur. Spécialement dans les sol humides, terre glaise ou

sable avec une conductibilité trés haute, 'enregistrement des résultats mesurés peut étre influer.

Avec ce produit vous acheter un appareil lequel a fait ses preuves dans plusieurs tests dans les
conditions réguliers comme tous nos produits. Si vous étes intéressé de savoir dans quel projets cet

appareil est enfourné visitez notre site internet.

Pour notre société c'est important de protéger nos dévelopements par une inscription du patent et de la
marque dans les cadres légals. Grace a ca, on peut vous offrir une meilleur garantie en utilisant nos

produits.

S'il vous plait prendre votre temp pour lire attentivement ce manuel d'utilisation et de vous familiariser

avec l'opération correcte du eXp 5000.

OKM Ortungstechnik GmbH
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1.2 Notes importantes
S'il vous plait, lisez attentivement ces instructions d'opération avant d'utiliser le eXp 5000 et ses
accessoires! Ces instructions donnent des informations comment on doit utiliser cet appareil et donnent

des sources potentiels de danger.

eXp 5000 et ses accessoires servir pour une documentation et analyse des objets enterrés et des
changements dans le sous-sol. Les données enregistrées peuvent étre transferer sur un ordinateur pour
une représentation visuelle dans un program de logiciel. Lisez également attentivement les instructions

pour ce logiciel. Lisez le manuel d'utilisation du logiciel que vous utilisez!

1.2.1 Généralités
Le eXp 5000 est un appareil électronique est doit étre traiter avec la précaution essentiel et l'attention
pendant l'utilisation de l'appareil. Le non-respect de ces regles élémentaires de sécurité peuvent

provoquer des dégats ou destruction de l'appareil et des ces accessoires connectés.

L'électronique de l'appareil peut étre détruit si on ouvre 1'unité centrale illicite.

1.2.2 Risques pour la santé

Il ne peut y avoir de risque pour la santé humaine si le respect d'utilisation et les consignes de sécurité
sont respectées. L'appareil est prévu pour un usage de relevées géologiques et non humaines. Les
découvertes scientifiques actuelles précisent que les signaux haute fréquences a faible intensité n'ont

pas d'influence pour l'organisme humain.

1.2.3 Conseil de prévention d'utilisation

Comme tout appareil électronique et électrique ce dernier est sensible aux variations de température.
Evitez les changements brusques chaud-froid ou froid chaud un risque de condensation peut avoir des
effets néfastes sur les composants de l'appareil. Laisser ce dernier se tempérer avant sa mise en
fonctionnement. Evitez des champs magnétiques forts qui peut apparaitre prés des machines ou haut-

parleurs et éviter d'utiliser 1'appareil a l'intérieur d'un radius de 50 metres.

Des objets métalliques a la surface du sol comme des boites de conserves, bouchons, ongles ou vis peut
dépraver vos mesures et doivent étre enlever. Aussi vous devez enlever vos clés, téléphones portables,

bijoux et autres objets métalliques de vous méme.

1.2.3.1 Alimentation de charge
Respecter les appareils de recharges des batteries ou accumulateurs intégrés ou fournis avec 1'appareil.

Vous ne devez pas utiliser des chargeurs avec d'autres polarités.

En aucun cas l'alimentation ne doit étre faite directement en 230 Volt.

OKM Ortungstechnik GmbH
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1.2.4 Sécurité des données

On peut avoir des erreurs pendant la transmission des données si
« l'allonge du module émetteur est dépassé,
 l'alimentation de la batterie est faible,
« les cables de transferts sont trop longs,
« des autres appareils électriques rayonnants des champs magnétiques ou

« ily a des perturbations atmosphériques (orages,...).

1.3 Danger d'explosion pendant creusement

Malheureusement les derniers guerres mondiales ont crées un parc a ferraille dangereux dans le sous-
sol. Une quantité énorme de ces survivances est encore située dans le sous-sol. Quand vous recevez un
signal métallique de votre appareil, surtout ne commencer pas a creuser ou biner endiablé sur le métal.
Premierement c'est possible qu'il s'agit d'une trouvaille rare et précieux et vous abimez l'objet ou

deuxiémement c'est possible qu'il s'agit d'un objet explosive et dangereux.

Faites attention a la couleur du sol a la surface. Une couleur rouge ou rougeatre peut indiquer des
traces de rouille. En regardant 1'objet méme il faut faire attention a sa forme. Des objets bombés ou
arrondis doivent étre un signal alarme, particulierement quand vous remarquez des boutons ou anneaux.
Ca peut étre de la munition, projectiles ou grenades. Laissez ces pieces métalliques ou ils sont, ne les
touchez pas et surtout ne les prendre pas avec vous a la maison. Les machines homicides des guerres
ont connus des inventions infernals, comme amorces, allumeurs acidités ou détonateurs globulaires. Ces
components sont rouillés pendant les années dans le sol et des mouvements insignifiants peuvent
déclencher une explosion. Mémes des objets qui apparait anodin comme douilles ou munitions ne sont

pas du tout inoffensif.

Les explosifs peuvent étre devenu du cristallin pendant les années. So on bouge ces objets les cristaux
peuvent se gripper et causer une explosion. Si vous trouvez ce type d'objets, marquez l'endroit et
informez la police. Il existe un danger de mort pour des promeneurs, randonneurs, agriculteurs ou des

enfants.
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CHAPITRE 2

Installez/Désinstallez drivers
USB sur Windows

Dans ce chapitre vous allez apprendre comment installer le driveur du cable USB, qui est nécessaire

pour le transfert des données de l'appareil a 1'ordinateur.



12 Installez/Désinstallez drivers USB sur Windows

2.1 Windows XP

Les instructions dans ce section sont seulement valable pour le systeme d'opération Windows XP.

2.1.1 Installez les drivers
L'installation des drivers USB sur Windows XP est relativement facile. Apres vous avez connecté
I'appareil avec l'ordinateur et avez allumé 1'appareil vous recevez une message comme la figure 2.29 sur

votre écran.

i) Meue Hardware gefunden |Z|
exp 3000

e D

Figure 2.1: Installez driver USB sur Windows XE démarche 1
Si vous exploitez Windows XP avec Service Pack 2, vous étes demandé dans le dialogue de la figure 2.2

si le Windows Update doit chercher pour les nouveaux drivers. Marqué l'entrée "Non, pas maintenant"

et cliquez sur Continuer.

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

Willkommen

Es wird nach aktueller und aktualisierter Software auf dem
Computer, auf der Hardwareinstallations-CD oder auf der
Windows Update-\website [mit [hrer Erlaubnis] gesucht,

L atenschutzrichtiinie anzeigen

Sall eine Yerbindung mit ‘Windows Update hergestellt werden,
um nach Software zu suchen?

 Ja, nur diese sine Mal

' Ja, und jedes Mal, wenn ein Gerdt angeschlozsen wird

Klicken Sie auf "weiter'", um den Yorgang fortzusetzen.

< Zuriick I Wwieiter » I Abbrechenl

Figure 2.2: Installez driver USB sur Windows XE démarche 2

Dans les autres versions de ce systeme d'opération Windows ce dialogue n'apparait pas.

Dans le dialogue suivante comme la figure 2.3 vous devez sélectionné l'entrée "Installez logiciel d'une

liste ..." et cliquez sur le bouton Continuer.
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Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

5

Mit diezem Azsistenten kidnnen Sie Software fiir die folgende
Hardwarekomponente installieren:

OKM Quick Link

. '_j Falls die Hardwarekomponente mit einer CD
\_A_ oder Dizskette geliefert wurde, legen Sie diese
jetzt ein.

Wie machten Sie vorgehen?

" Software automatisch installisren [smpfohlen)

¥ Software von einer Liste oder bestimmben Quelle:
iinztallieren [fur fortgeschrittene Benutzer) H

Klicken Sie auf "weiter'", um den Yorgang fortzusetzen.

< Zurlick I Wwieiter » I Abbrechenl

Figure 2.3: Installez driver USB sur Windows XE démarche 3

Dans le prochaine dialogue de la figure 2.4 marquez l'entrée "Pas de recherche, sélectionnez le driver

individuellement" et cliquez sur Continuer.

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

Wahlen Sie die Such- und Installationsoptionen. .5

" Diese Quellen nach dem zutreffendsten Treiber durchsuchen

Wenwenden Sie die Kontrollkastchen, um die Standardsuche 2u enweitern oder
einzuschranken. Lokale Plade und Wechselmedien sind in der Standardsuche mit
einbegriffen. Der zutreffendste Treiber wird installiert,

I™ | “wWechselmedien durchsuchen [Diskette, C0,...]
™| Eclgende Buelle ebenfalls durchsucher:

IA;\ j Durchsuchen |

& HNicht suchen, sondern den zu installierenden Treiber selbst wahler

Werwenden Sie diese Option, um einen Geratetreiber aus einer Liste zu wahlen. Es wird
nicht garantiert, dass der von lhnen gewshlte Treiber der Hardware am besten entspricht.

< Zurlick I Wwieiter » I Abbrechenl

Figure 2.4: Installez driver USB sur Windows XE démarche 4

Une autre fenétre va s'ouvrir, représenté dans la figure 2.5, ol vous devez sélectionner le fichier du
driver. Pour ca cliquez sur support de données. ... Toute suite une autre fenétre s'affiche ou vous devez
cliquez sur le bouton Recherche ... Aprés sélectionnez le fichier OKM LE.INF, lequel vous pouvez
trouver dans le dossier \drivers\usb_cable de votre CD de logiciel. Apreés vous devez cliquer sur

Ouvrir, OK et Continuer pour commencer l'installations des fichiers.
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Assistent fiir das Suchen neuer Hard

Wihlen Sie den fiir diese Hardware zu installierenden Geritetreiber. .

‘wiahlen Sie den Hersteller und das Modell der Hardwarekomponente, und klicken Sie auf
G%b "wieiter", Klicken Sie auf "D atentrager”, wenn Sie Lber einen D atentrager verfuigen, der
den erforderlichen Treiber enthal.

I | Kompatible Hardiware. arizeigen

Madell |

Installation von Datentrager x|
Legen Sie den Inzstallationsdatentrager des Herstellers oK |
— ein und stellen Sie sicher, dass weiter unten das richtige
| suhwiark aiismawishl ok Abbrechen

Suchenin: | B usb_cable j 9 T E
1 Zuletzt venwendste Dokumerte E——
% Desktop

7 Eigere Dateien i | Sbbrechen |

&) Arbeitsplatz
8 e-Digkette (4] Durchsuchen... |
9 SYSTEM [C:)

g DATEN (D)

i3 RECOVER [E2)

@ DD-Laubwerk [F:]

@ CD-Rw-Laufwerk [G:]
5 diivers

[ratentrager... |

= oKM_LE.]

D ateiname:

- ma|

4 Gemeinzame Dokumente

Dateityp: 7 Eigene Dateien j Abbrechen |
4

@ Metzwerkumgebung

Figure 2.5: Installez driver USB sur Windows XE démarche 5

Apres avoir fini l'installation du driver avec succes une message comme la figure 2.6 apparait sur votre
écran d'ordintateur. Maintenant les drivers de votre appareil sont installé et vous pouvez transferer les

données sur le PC.

1) Neue Hardware gefunden |z|
Die newe Hardware worde installiert und kann jetzt verwendet

werden.
» e ¥

Figure 2.6: Installez driver USB sur Windows XE démarche 6
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2.1.2 Désinstaller le driver
Si vous devez désinstaller les drivers USB de votre systéme d'opération a cause d'une installation
incorrecte par example, s'il vous plait ouvriez le device manager de Windows XP. Pour ca, cliquez sur

Démarrer > Panneau de configuration, comme représenter dans la figure 2.7.

J "ChrisB" abmelden. ..

EOI Computer ausschalken, ..

I Istart [ & &

Figure 2.7: Désinstallez driver USB sur Windows XE démarche 1

El Programme: 3

4 Dokumente 3
E Einstellungen
(=] =3
B L, Metzwerlverbindungen 13
o /:) Suchen 3
K C‘;, Drucker und Faxgeréte
E 9) Hilfe und Suppart a Taskleiste und Startmeni
& E Ausfihren. ..
o
=
(=)
=
=

&

Apres le dialogue de la figure 2.8 apparait. La-bas, vous trouvez l'entrée Systeme et cliquez double sur

cet entrée.

- Systemsteuerung ;Iglll

Dakei  Bearbeiten  Ansicht  Fawvoriten  Extras 2 | :;'

3 3 X 9 |E-

J Zuriick - J - le | /..-\JSuchen i Ordner

Adresse I[} Systemsteusrung j Wechseln zu
El
Scanner und Kameras Schriftarten Software Sounds und Audiogeréte
23 ] =
Sprachein-fausgabe Taskleiste und Startmeni Tastatur
- 1
E@ % =l
|Zeigt Informationen Gber das Computersystem an l| | ,J Arbeitsplatz 4

Figure 2.8: Désinstallez driver USB sur Windows XE démarche 2

Le dialogue de la figure 2.9 apparait sur 1'écran. Cliquez sur le fenétre Hardware et apres sur le bouton

device manager.
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Systemeigenschaften 2=l
Systemwiederherstellung Automatizche Updates I Femote I
Allgemein I Computername | Enweitert

- Hardwar istent

“ﬁ'? Mit dem Hardware-Assistent kihnen Sie Hardware installieren.
=

Hardware-Assistent |

— Gerate-td anager

Der Gerate-tManager fuht alle auf dem Computer inztallierten
Hardwarekomponenten auf. Yenwenden Sie den Gerate-
Manager, um die Eigenschaften aller Komponenten zu andern.

Treibersignierung Gerate-Manager

— Hardwareprafile

Uber Hardwareprafile kinnen Sie verschiedene Hardware-
konfigurationen einrichten und speichern.

Hardwareprafile |

oK I Abbrechenl Ubemehmenl

Figure 2.9: Désinstalle driver USB sur Windows XE démarche 3

Une liste des appareils comme dans la figure 2.10 va étre représenter. La-bas vous pouvez trouver
l'entrée USBController. En cliquant sur le symbole plus a coté de l'entrée tous les appareils USB

disponible sont représenté.

L, Gerste-Manager =l

Dakei  Akkion  Ansicht  ?

o B EFS 2 a=Ra

[]---'D Mause und andere Zeigegerite ;I
[]---&, Modemns
- @ Monitore
[+- B8 Netzwerkadapter
[+-#8 Prozessoren
[#]- :J Systemgerate
[#-%ze Tastaturen
UsB-Cantroller

Standard-USE-Hub

USE-Root-Hub

USE-Root-Hub

¥IA Rev 5 oder hiher USE universeller Hostcontroller
¥IA Rev 5 oder hiher USE universeller Hostcontroller

| | |
Figure 2.10: Désinstallez driver USB sur Windows XE démarche 4

Marquez l'appareil que vous voulez éffacer, alors "eXp 5000". Peut étre l'appareil est indiqué comme

“OKM Quick Link”. Cliquez sur le boutong Une autre méthode c'est de sélectionner dans le menu

Action l'entrée Uninstall.
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Entfernen des Gerats bestatigen 2=l

s@ o DKM Guick Link

‘Wwharnung: Sie sind dabei, das Gerat aus der Systemkonfiguration
2u deinstalligren.

0K | Abbrechen |

Figure 2.11: Désinstallez driver USB sur Windows XE démarche 5

Le dialogue de la figure 2.11 apparait. Cliquez sur le bouton OK. Maintenant tous les driveurs sont
éffacer de votre ordinateur. Si necéssaire vous pouvez maintenant installer a nouveau le driveur USB

correctement.
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2.2 Windows Vista

Les instructions dans cette section sont seulement valable pour le systéme d'opération Windows Vista.

2.2.1 Installez driver USB sur Windows Vista
L'installation des drivers USB sur Windows Vista est relativement facile. Apres que vous avez connecter
votre appareil avec l'ordinateur, il faut 1'allumer et le message de la figure 2.12 apparait sur votre écran.

Cliquez sur Rechercher et installer le pilote logiciel (recommandé).

[57] Nouveau matériel détecté @

Windows doit installer le pilote logiciel de votre eXp 4000

@ Rechercher et installer le pilote logiciel (recommandé)
Windows vous guidera dans l'installation du logiciel pilote de votre
périphérique.

< Me redemander ultérieurement
Windows vous posera 3 nouveau cette question lorsque vous
brancherez le périphérique cu ouvrirez une session.

& Ne plus afficher ce message pour ce périphérique
Votre périphérique ne fonctionnera pas tant que vous n'aurez pas installé
son pilote,

Annuler

Figure 2.12: Installez drivers USB sur Windows Vista, démarche 1

Dans le prochaine dialogue, visible dans la figure 2.13, il faut cliquer sur Ne pas rechercher en ligne.

]

) MNouveau matériel détecté - eXp 4000

Autoriser Windows a rechercher en ligne un pilote logiciel pour votre eXp
40007

= Oui, toujours rechercher en ligne (recommandé)
Windows va rechercher automatiquement les pilotes et applications les plus récents pour votre
matériel et les télécharger sur votre ordinateur.

= Oui, rechercher en ligne cette fois uniquement
Windows va rechercher les pilotes et applications les plus récents pour ce périphérique et les
télécharger sur votre ordinateur.

“* Ne pas rechercher en ligne
Votre périphérique ne fonctionnera peut-étre pas correctement tant que vous ne posséderez pas
le logiciel le plus récent.

Veuillez lire la déclaration de confidentialité de Microsoft

Annuler

Figure 2.13: Installez drivers USB sur Windows Vista, démarche 2
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Quand le dialogue de la figure 2.14 est visible, il faut insérer le CD du logiciel avec les drivers USB dans
votre lecteur de disque et cliquer sur le bouton Suivant. Windows va maintenant chercher les correctes

drivers USB automatiquement.

@ Il Mouveau matériel détecté - eXp 4000
Insérez le disque fourni avec votre eXp 4000.
Si vous possédez le disque fourni avec votre périphérique, insérez-le maintenant. Windows va
rechercher automatiquement un pilote logiciel sur ce disque.
“* Je ne posséde pas ce disque. Indiquez-moi d'autres options.
l [ Suivant ] [ Annuler ]

Figure 2.14: Installez drivers USB sur Windows Vista, démarche 3

Quand l'installation est fini le dialogue de la figure 2.15 est visible. Appuyez sur Fermer pour fermer ce

fenétre.
'\H./' I Mouveau matériel détecté - OKM Quick Link
Le logiciel de ce périphérique a €té correctement installé.
Windows a terminé l'installation du pilote de ce périphérique:
OKM Quick Link
|

Figure 2.15: Installez drivers USB sur Windows Vista, démarche 4
Maintenant vous avez completé l'installation des drivers USB sur Windows Vista, ce qui est confirmé

avec l'indication du message de la figure 2.16.

OKM Quick Link X

d@' Le pilote logiciel de périphérique a été correctement
installé.

AT A 1130

Figure 2.16: Installez drivers USB sur Windows Vista, démarche 5
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2.2.2 Mise a jour drivers USB sur Windows Vista

Si vous avez besoin de faire une mise a jour des drivers USB sur votre systeme d'opération ou si
l'installation initiale est échouée, s'il vous plait ouvriez le panneau de configuration de Windows Vista.
Pour ca il faut cliquer sur le bouton Start du Windows et cliquer sur Panneau de configuration.

| Internet
Internet Explorer

~ % Courrier électronique OKM
Windows Mail

%VisualizerBD
Images
% BlueSoleil
Musique
%/ Paint
J Jeux

a& Centre de sauvegarde et de restauration
-

Documents

Documents récents

s, <
q/ Calculatrice

Ordinateur

Réseau

Connexion

Panneau de configuration
Programmes par défaut

»  Tousles programmes Aide et support
|Rechercher

)

Figure 2.17: Mise a jour drivers USB sur Windows Vista, démarche 1

Dans la prochaine fenétre, représenté dans la figure 2.37, sélectionnez Afficher le matériel et les

périphériques. Cet indication vous pouvez trouver en bas a gauche.

QQ E + Panneau de configuration »

eil du Panneau

'.nnguranc.r, Systéme et maintenance Comptes d'utilisateurs et protection des
: W o
Affichage classique Decoinne Windows : utilisateurs
Sauvegarder votre ordinateur @ Configurer le contréle parental pour un utilisateur

@Ajcuter ou supprimer des comptes d'utilisateurs
Sécurité
Rechercher les mises a jour
Veérifier I'état de sécurité de cet ordinateur
@Autcriser un programme via le Pare-feu Windows

Apparence et personnalisation
Medifier I'arriére-plan du Bureau
Personnaliser les couleurs

Ajuster |a résolution de I'écran
Réseau et Internet

Se connecter a Internet

Afficher I'état et la gestion du réseau Ik
Configurer le partage de fichiers

Horloge, langue et région
Moedifier les claviers ou les autres méthodes d'entrée
Medifier la langue

Lire des CD ou d'autres médias automatiquement [ AR O e N
4 Impf.imante Optimiser I'affichage
Modifier la langue Souris

AH'R_;HeI le matériel et les e
périphériques k Programmes

Désinstaller un programme
Medifier les programmes de démarrage

Options supplémentaires

Matériel et audio @ Options d’ergonomie
o
=

Découvrir Windows

Figure 2.18: Mise a jour drivers USB sur Windows Vista, démarche 2
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Dans le gestionnaire de périphériques (voir figure 2.35) il y a un appareil sur Autres périphériques avec
un symbole d'attention jaune pour indiquer le probleme i.e. driver n'est pas installer. Si les drivers ont
été déja installé ca va étre visible sous Contréleurs de bus USB. Le texte a coté de cet appareil depend
de l'appareil connecté. Dans notre example 1'appareil est un eXp 4000. Cliquez droite sur cet appareil
(eXp 4000 dans notre example) pour voir le menu comme indiqué en-dessous.

& Gestionnaire de périphériques
Fichier Action Affichage 7
&= | H|E HE & R %o
=gk OKM-PC

Autres périphériques

'] =Xp 4000
Batteries Mettre 3 jour le pilote logiciel...

™ )
H-ae _artes grap

Désactiver

¥ Cartes résea .
1% i Désinstaller
i Claviers

H- Ty Contréleurs Rechercher les modifications sur le matériel
H- § Contréleurs
H-45 Contrdleurs Propriétés
H-Lgg Contrdleurs IDE ATA/ATAPT

&

[

£

[

&

£

£

[

[ Lecteurs de disque
[y Lecteurs de DVD/CD-ROM
-4 Modems

[

&

£

£

[

£

£

£

J Moniteurs
Ordinateur
- Ty Périphérique d'images

]--’:’:‘-‘," Périphériques d'interface utilisateur

11K Périphériques systéeme

5 '3 Ports (COM et LPT)

]--D Processeurs

]---ﬂ Souris et autres périphériques de pointage

Démarre |'Assistant Mise & jour de pilote logiciel pour le périphérique sélectionné.

Figure 2.19: Mise a jour drivers USB sur Windows Vista, démarche 3

Dans le menu indiqué sélectionnez Mettre a jour le pilote logiciel... apres quoi l'option pour une
recherche automatique ou manuelle est représenté. Sélectionnez le deuxieme option pour recherche

manuellement.

) Mettre 3 jour le pilote logiciel - OKM Quick Link

Comment voulez-vous rechercher le pilote logiciel ?

“ Rechercher automatiquement un pilote logiciel mis & jour
Windows va rechercher sur votre ordinateur et sur Internet le pilote logiciel le plus récent
pour votre périphérique. ]

“* Rechercher un pilote logiciel sur mon ordinateur
Recherchez et installez manuellement le pilote logiciel,

Annuler

Figure 2.20: Mise a jour drivers USB sur Windows Vista, démarche 4
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Dans l'espace pour l'adresse il faut entrer 1'emplacement exacte ou les drivers sont situés. Normalement
c'est sur votre CD du logiciel ou dans un dossier sur votre ordinateur quand vous avez téléchargé les
drivers de notre site internet. Ce n'est pas toujours le méme emplacement comme représenté dans notre

figure 2.36.

Y
@ Il Mettre a jour le pilote logiciel - OKM Quick Link

Rechercher le pilote logiciel sur votre ordinateur

Rechercher les pilotes logiciels 3 cet emplacement :

E\Drivers\USB_Cable o Parcourir... ] ‘

[#] Inclure les sous-dossiers

* Me laisser choisir parmi une liste de pilotes de périphériques sur mon

ordinateur
Cette liste affichera les pilotes logiciels installés et compatibles avec le périphérique, ainsi que
tous les pilotes logiciels dans la méme catégorie que le périphérique.

[ Suivant ][ Annuler ]

Figure 2.21: Mise a jour drivers USB sur Windows Vista, démarche 5

Apres avoir entrer 1'emplacement des drivers, sélectionnez Suivant pour commencer l'installation.

Lz I MNouveau matériel détecté - OKM Quick Link
Le logiciel de ce périphérique a €té correctement installé.
Windows a terminé l'installation du pilote de ce périphérique:
OKM Quick Link
|

Figure 2.22: Mise a jour drivers USB sur Windows Vista, démarche 6

Quand l'installation est fini le dialogue de la figure 2.34 apparait. Appuyez Fermer pour fermer ce

fenétre et pour retourner dans le gestionnaire de périphériques.
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Le gestionnaire de périphériques va maintenant indiquer un appareil sous Contréleurs de bus USB

comme indiqué dans le dialogue en dessous comme OKM Quick Link.

Fichier Action Affichage 7
e BIE HE " B %S

-y OKM-PC -
(- Bl Appareils mobiles
E]--a Batteries

E]---Lu', Cartes graphiques
[-%¥ Cartes réseau
£
£

o2 Claviers

1% Contréleurs audio, vidéo et jeu
= ﬂ Contréleurs de bus USB

----- i Concentrateur USB racine
----- i Concentrateur USB racine

m

----- i Concentrateur USB racine

----- i Concentrateur USB racine

----- i Contréleur héte PCI vers USB standard étendu
----- i Contréleur héte PCI vers USB standard étendu
----- i Contréleur héte USE OpenHCD standard

----- i Contréleur héte USE OpenHCD standard

..... i OKM Quick Link

----- i Périphérique de stockage de masse USB

----- i Périphérique USB compaosite
..... § Realtek USB 2.0 Card Reader
]--c— Contréleurs de stockage

H-Cg Contréleurs IDE ATA/ATAPL
H-—y Lecteurs de disque

]--1_55 Lecteurs de DVD/CD-ROM

]u;] Modems

oA Moniteurs i

e WO O o O o O O

Figure 2.23: Mise a jour drivers USB sur Windows Vista, démarche 7

Les drivers USB sont maintenant actualisé / installé correctement et vous pouvez fermer le dialogue du

gestionnaire de périphériques.
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2.2.3 Désinstallez drivers USB sur Windows Vista
Si vous devez effacer les drivers USB de votre systéme d'opération Windows Vista, vous devez ouvrir le

gestionnaire de périphériques comme expliqué dans le section antérieure.

Vous pouvez effacer des appareils installés dans le gestionnaire de périphériques en cliquant double a
droit votre souris et sélectionnez Désinstaller. Par ca, vous allez effacer les entrées correspondants de

cet appareil seulement.

Fichier Action Affichage 7
e BIE HE " B %S
-y OKM-PC -

(- Bl Appareils mobiles

[]--a Batteries

B Cartes graphiques
(¥ Cartes réseau
[
[

o2 Claviers

1% Contréleurs audio, vidéo et jeu
[-jﬂ Contréleurs de bus USB

----- i Concentrateur USB racine
----- i Concentrateur USB racine

m

----- i Concentrateur USB racine
----- i Concentrateur USB racine
----- i Contréleur héte PCI vers USB standard étendu
----- i Contréleur héte PCI vers USB standard étendu
----- i Contréleur héte USE OpenHCD standard

BN OKM Quick Linge

i Périphérique d Mettre 3 jour le pilote logiciel...

i Périphérique L Désactiver i
| § Realtek USB 2. Désinstaller

Contréleurs de st

]..G

£

- Contréleurs IDE A Rechercher les modifications sur le matériel

[y Lecteurs de disqu .

[-giy Lecteurs de DVD/ s

-1 Modems

- B Moniteurs o

Désinstalle le pilote pour le périphérique sélectionné.

Figure 2.24: Désinstallez drivers USB sur Windows Vista, démarche 1

Windows Vista offre une méthode automatique pour effacer les fichiers du driver en marquant 1'entrée
"Supprimer le pilote pour ce périphérique” dans le dialogue de confirmation de la désinstallation.

Marquez l'entrée et cliquez sur OK pour effacer les drivers USB installés.

Confirmation de la désinstallation du périphérique lﬁ

OKM Quick: Link

=

Awertissement : vous &tes sur le point de désinstaller ce
périphérique de votre systéme.

Supprimer le pilote pour ce pérphérigue. ‘

[ ok ][ Aonder |

Figure 2.25: Désinstallez drivers USB sur Windows Vista, démarche 2
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2.3 Windows 7

Les instructions dans cette section sont seulement valable pour le systéme d'opération Windows 7.

2.3.1 Installez driver USB sur Windows 7
L'installation des drivers USB sur Windows 7 est différent des antérieurs versions de Windows.
Connectez l'appareil a une connexion USB libre de votre ordinateur et faites attention que tous les

appareils sont allumés. Windows 7 va essayer d'installer les derniers drivers USB et indique le message

de la figure 2.26.

:B Installation du pilote de périphérique % *

Cliquez ici pour obtenir le statut.

12:56

W
= 715000

Figure 2.26: Installez drivers USB sur Windows 7, démarche 1

Quelques instants plus tard Windows 7 indique un nouveau message comme représenté dans la figure

2.27 pour vous informez que l'installation d'un driver pour votre appareil est échoué.

F|'L Le pilote de périphérique n'a pas pu étre installé * *
- Cliquez ici pour obtenir des détails.
=

12:57

3
= 10000

Figure 2.27: Installez drivers USB sur Windows 7, démarche 2

Appuyez sur le bouton Start de Windows 7 pour afficher le menu start et sélectionner le Panneau de

configuration comme dans la figure 2.28.

% Outil Capture
,;é}g Paint

& Documents

I__—i[ Mise en route

Images
9 Windows Media Center

= Musique
=] Calculatrice
Jeux
Pense-béte
Ordinateur
& Wink

Panneau de configuration

%J) Connexion Bureau & distance
Périphériques et imprimantes

%,‘I Loupe
Programmes par défaut

;. Solitaire
by’ |

Aide et support

»  Tous les programmes

Figure 2.28: Installez drivers USB sur Windows 7, démarche 3
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La fenétre du panneau de configuration va s'ouvrir comme représenté dans la figure 2.1. Dans ce

panneau de configuration vous devez sélectionner Matériel et audio.

Ajuster les parametres de |'ordinateur

Afficher par: Catégorie ~

Comptes et protection des

gl Systéme et sécurité
y Consulter I'état de votre ordinateur
Sauvegarder I'ordinateur

Rechercher et résoudre des problémes

. Réseau et Internet
eh Afficher I'état et la gestion du réseau

“&2 .  Choisir les options de groupe résidentiel et

'@'Ajouter ou supprimer des comptes
d'utilisateurs

'@' Configurer le contréle parental pour un

utilisateur

Apparence et personnalisation

% utilisateurs
Ly

de partage Medifier le théme
o = Medifier I'arriére-plan du Bureau
; Matériel et audio & e i
z 2 2 ) . Modifier la résolution de I'écran
5 Afficher les périphériques et imprimantes
|| Ajouter un périphérique Horloge, langue et région
i l_ Medifier les claviers ou les autres méthodes
Programmes A d'entrée

Désinstaller un programme

Medifier la langue

4% W Options d’ergonomie
Laisser Windows suggérer les paramétres

Optimiser I'affichage

Figure 2.29: Installez drivers USB sur Windows 7, démarche 4

Le prochaine fenétre est représenté dans le figure 2.30, il faut sélectionner le

périphériques lequel vous pouvez trouver sur Périquériques et imprimantes.

Page d'accueil du panneau de
configuration

Systéme et sécurité

Réseau et Internet

Matériel et audio
Programmes

Comptes et protection des
utilisateurs

Apparence et personnalisation
Harloge, langue et région

Options d'ergonomie

i

. % + Panneau de configuration » Matériel et audio » - :

/ Périphériques et imprimantes

Ajouter un périphérique | Ajouter une imprimante | Souris
'@'Gestic:nnairedepérighérigues

@ Exécution automatique

Medifier les paramétres par défaut pour les médias ou les périphériques
Lire des CD ou d'autres médias automatiquement

@.. Son
) Ajuster le volume du systéme | Modifier les sons systéme

Gérer les périphériques audio

\@ Options d'alimentation

Medifier les paramétres d'économie d'énergie

Medifier le comportement des boutons d'alimentation
Entrer un mot de passe quand I'ordinateur sort de veille
Modifier les conditions de mise en veille de 'ordinateur
Choisir un mode de gestion d'alimentation

! Affichage
¢ Rendre le texte et d'autres éléments plus petits ou plus grands

Medifier la résolution de I'écran | Se connecter & un appareil d'affichage externe

Comment corriger le scintillement du moniteur (fréquence de rafraichissement)

Figure 2.30: Installez drivers USB sur Windows 7, démarche 5
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Dans le gestionnaire de périphériques (voir figure 2.31) vous allez voir un appareil sur Autres
périquériques avec un symbole d'attention jaune pour indiquer le probléeme i.e. driver n'est pas installé.
Le texte a cOté depend de l'appareil connecté. Dans cet example c'est I'appareil eXp 4000. Cliquez droite

sur cet appareil (eXp 4000 par example) pour afficher le menu comme en dessous.

Fichier Action Affichage 7

(€= @5 Hm| 8| F RS
4 g4 user-PC
5 Autres périphériques
A eXp 4000
B Cartes grapl Mettre 3 jour le pilote...
EF Cartes résea Désactiver
= Claviers Désinstaller

q Contréleurs
: i Contréleurs Rechercher les modifications sur le matériel
C— Contréleurs
g Contréleurs

Propriétés

g Lecteurs de disque

-4 Lecteurs de DVD/CD-ROM

A Moniteurs

/M| Ordinateur

/M| Périphériques systéme

T3 Ports (COM et LPT)

DB Processeurs

b B Souris et autres périphériques de pointage

b
b
b
b
b
b
>
2
%
b
>
2
4

Démarre |'Assistant Mise a jour de pilote pour le périphérique sélectionné.

Figure 2.31: Installez drivers USB sur Windows 7, démarche 6

Sélectionnez Mettre a jour le pilote... du menu indiqué. Un fenétre pour choisir la recherche

automatique ou manuel va étre indiqué. Sélectionnez le deuxiéme option pour une recherche manuelle.

Comment voulez-vous rechercher le pilote ?

< Rechercher automatiquement un pilote mis a jour
Windows va rechercher sur votre ordinateur et sur Internet le pilote le plus récent pour votre
périphérique, sauf si vous avez désactivé cette fonctionnalité dans les paramétres d'installation du
périphérique.

= Rechercher un pilote sur mon ordinateur
Recherchez et installez manuellement le pilote.

Figure 2.32: Installez drivers USB sur Windows 7, démarche 7
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Dans l'espace de l'adresse vous devez mettre l'emplacement exacte ou les drivers sont situé.
Normalement ils sont situé sur votre CD du logiciel ou un dossier sur votre pc, si vous avez téléchargé
les drivers de notre site internet. Ce n'est pas forcement le méme emplacement comme indiqué dans

notre example de la figure 2.32.

(€ [ Mettre a jour le pilote  eXp 4000

Rechercher le pilote sur votre ordinateur

Rechercher les pilotes & cet emplacement:

‘ D:\Drivers\USB_CabIEl - Parcourir... ‘

Inclure les sous-dossiers

= Choisir parmi une liste de pilotes de périphériques sur mon ordinateur
Cette liste affichera les pilotes installés et compatibles avec le périphérique, ainsi que tous les
pilotes dans la méme catégorie que le périphérique.

I Suivant I[ Annuler ]

Figure 2.33: Installez drivers USB sur Windows 7, démarche 8

Apres avoir entrer I'emplacement des drivers sélectionnez Suivant pour commencer l'installation.

() L Mettre a jour e pilote - OKM Quic
et

Windows a mis a jour votre pilote.
Windows a terminé l'installation du pilote de ce périphérique:

OKM Quick Link

Fermer

Figure 2.34: Installez drivers USB sur Windows 7, démarche 9

Des que l'installation est fait le fenétre de la figure 2.33 est indiqué. Appuyez sur Fermer pour fermer

ce fenétre et retourner au gestionnaire de périphériques.

OKM Ortungstechnik GmbH
www.okmmetaldetectors.com


http://www.okmmetaldetectors.com/

Installez/Désinstallez drivers USB sur Windows 29

Le gestionnaire de périphériques va indiquer maintenant un appareil sous Contréleurs de bus USB

comme indiqué dans la figure en bas comme OKM Quick Link.

Gestionnaire de périp

Fichier Action Affichage 7
== E|HE 8| EsS

Il 42 user-PC
- B Cartes graphiques

¥ Cartes réseau
- Claviers
4| Contréleurs audio, vidéo et jeu
- i Contréleurs de bus USB
i Concentrateur USB racine

AV TF

i Concentrateur USB racine
i Contréleur héte PCI vers USB standard étendu
i Contréleur héte USE OpenHCD standard

[»
I
b g Lecteurs de disque

b i Lecteurs de DVD/CD-ROM

Bl Moniteurs

1> {8 Ordinateur

1> {8 Périphériques systéme

» 73" Ports (COM et LPT)

b 2 Processeurs

b --B Souris et autres périphériques de pointage

Figure 2.35: Installez drivers USB sur Windows 7, démarche 10

Les drivers USB sont maintenant installé correctement et vous pouvez fermer le dialogue du

gestionnaire de périphériques.
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2.3.2 Désinstallez drivers USB sur Windows 7

Si vous devez effacer les drivers USB de votre systeme d'opération Windows 7, vous devez ouvrir le

gestionnaire de périphériques comme expliqué dans le section antérieure.

Vous pouvez effacer des appareils installés dans le gestionnaire de périphériques en cliquant double a
droit votre souris et sélectionnez Désinstaller. Par ca, vous allez effacer les entrées correspondants de
cet appareil seulement.

| Fichier Action Affichage ?

&= | T E HE & B xS

4 g4 user-PC
By Cartes graphigues
» ¥ Cartes réseau
s -2 Claviers

>

-% Contréleurs audio, vidéo et jeu

Contréleurs de bus USB

a Concentrateur USB racine

a Concentrateur USB racine

i Contréleur héte PCI vers USB standard étendu
§ Contréleur héte USB OpenHCD standard

1§ OKM Quick Link

&% Contréleurs de st Mettre & jour le pilote...
g Contrdleurs IDE A Désactiver
> =y Lecteurs de disqy Désinstaller
N dePVD
o becteursde YD
- & Moniteurs Rechercher les modifications sur le matériel
b -
: Propriétés

> 1M Périphériques sys
> JZ' Ports (COM et LPT)
- I} Processeurs

; --B Souris et autres périphériques de pointage

|| Désinstalle le pilote pour le périphérique sélectionné.

Figure 2.36: Désinstallez drivers USB sur Windows 7, démarche 1

Windows 7 offre une méthode automatique pour effacer les fichiers du driver en marquant l'entrée
"Supprimer le pilote pour ce périphérique” dans le dialogue de confirmation de la désinstallation.

Marquez l'entrée et cliquez sur OK pour effacer les drivers USB installés.

Confirmaticon de |a désinstallation du périphérique M

QKM Quick Link

=

Awertissement : vous &tes sur le point de désinstaller ce
périphérique de votre systéme.

Supprimer le pilote pour ce pérphérigue.

[ ok ][ Amnder |

Figure 2.37: Désinstallez drivers USB sur Windows 7, démarche 2

OKM Ortungstechnik GmbH
www.okmmetaldetectors.com



http://www.okmmetaldetectors.com/

CHAPITRE 3

Spécifications techniques
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Les indications des valeurs suivantes moyennes sont données a titre indicatif et peuvent subir des

légeres variations. Elles sont données a titre non contractuelles.

3.1 Unité centrale

Dimensions (H X L X P ittt e eaes 75mmx 130 mm x 177 mm
| o) T PP environ 1 kg
TENSION A€ SETVICE ...iiviiiiiiiieiiii ettt et eens 9.6 - 14.4 VDC, 22 W maximal
PTOTECTION ..o ettt et e eea s e e e ea e e eaaes IP40
Durée de l'exploitation (chargée completement, 25 °C) ....coeeeiiiiiiiiiieeiiiiiiiiieeeeeerviieeeeainans environ 3 heures
TempPerature d'OPETALION .........oeiivueiiiiiie et ee e e e et ee e e eeeeae e e s et e eeaeereraneeaneeans 0°C-40-°C
LUNETEES VIABO «oeniniiiieeee ittt ettt et ettt e e et e e e e e e e e e eenan 640 x 480 Pixel, Coleur
PrOCESSEUT ...ucvniiiiiieiie e e e e e e e e e aanas 1 GHz Processor, INTEL i586- compatible
MEIMOITE VIVE (RAM) ..oetiiiiiitiii ettt ettt ettt e et e et e e e st et e e et et e e eanetn e eaeansenenss 256 MB
MEIMOITE A€ QOTITIEES ..eevvuineeeeiiiiiee e e ettt e e e ettt e e e et ettt e e e e e ettt e eeeeeaba e eeeeessaaaeeanneeetneeanneennnns 256 MB
| VC] niy o Y- Toin o) s UUUNRU PP PTUPPPRNt acoustique, visuel
TemMPETAtUure e AEPOL ...uuniiiiieiiiii ettt e e e e e et e e e et e e e eatee e st e st e s eaneesnaeannns -20 °C -60 °C
Humidité atmMOSPRETIGUE .....uiiiiiniiiiieeei ettt e e e e e e e e ee e e et e et e eeanees 5%-75%
IMPErMEADIE @ I'BAUL ..cevvnniiiiiiiiiie et e et e e et e e e e e e e e te e e e ateeeeateesaateesstaeesrteeraeeranns Non
TeChNOlOGie AES CAPLEUIS ..ovuiiiiiiiiiiiie it ettt et e et e et e et e et e et e et e e et eetaaetnsaennestneaennssenaesnnesnnes TCFX-01-A

3.2 Transmission des données
JE=Tod o 0 o) KoY 1 1SRN USB

Taux de transfert MAaXIIMIAL ...t ettt e eneas 19200 Baud

3.3 Ordinateur, Besoins spécifiques

L'ordinateur n'est pas inclus dans le volume de livraison. Les valeurs indiqués sont juste une aide pour

trouver un ordinateur optimal pour une analyse des données.

PIOCESSEUT ...ceiiiiiii ettt ettt e e e e ens minimum 1500 MHz
| I Yo =10 bl Lo 1T 1O LSO minimum 4x
Interface (TransSmiSSION AES QOTIIIEES) ...cuuueuinieee ettt e e et e e e e e e e e e e e e e eneaanes USB
Case MEMOITE LIDTE ......coiiiiiiiiiiiiiiiiii ettt ettt ettt e eeees minimum 50 MB
MéEmOoire de travail (RAM) ..ottt ettt et e e et e e e e e aeeeaanes minimum 256 MB
Carte graphigUue ......coue i minimum 128 MB, OpenGL-compatible
Systeme d'exploitation ............cccuvviiieieiiiiiiiiie e Windows XP, Windows Vista, Windows 7
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En suite vous trouvez le volume de livraison complet y compris tous les accessoires optionels disponible.

Unité centrale avec sangle de portage
Lunettes vidéo avec écouteurs intégrés
Crochet pour les sondes GPR

Power Pack incl. chargeur et adaptateur
touristique

Antenne GPR 50 cm
Récepteur GPS avec cable
Manuel d'utilisation

Valise de transport
Logiciel 3D (Visualizer 3D)
Cable USB

Supersonde

Antenne de discrimination métal (DDV
system)

Antenne Livestream

Antenne GPR 25 cm

Antenne GPR 75 cm

Antenne GPR 100 cm
Antenne pour détection cavité
FS-Thermoscan

Tableau 1: Volumen de livraison

www.okmmetaldetectors.com
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Assemblage

Dans ce section on vous montre comment assembler 1'appareil eXp 5000 et comment le preparer pour

les mesures.
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Avant de commencer les mesures avec l'appareil eXp 5000 vous devez assembler 1'appareil. Vous pouvez

suivre les étappes suivantes!

Démarche 1

Quand vous voulez recevoir et enregistrer
des données GPS avec vos valeurs mesurés,
vous devez connecter le récepteur GPS
délivré.

Sans ce récepteur GPS vous pouvez faire
des mesures mais sans pouvoir enrégistrer
les données GPS.

Figure 5.1: Connexion du récepteur GPS

Démarche 2

Connectez la sonde que vous voulez utiliser
avec l'unité centrale. N'importe quel sonde
vous utilisez, ce connexion est toujours le
méme.

Vous pouvez seulement connecter une seule
sonde a chaque fois.

Figure 5.2: Connexion de la sonde

Démarche 3

Les lunettes vidéo ont 2 connexions, vidéo
et audio. Faites attention que le connecteur
USB des lunettes et mis directement en haut
du connecteur vidéo 15 pdle.

Vous ne devez pas le confondre avec le port
USB pour le transfert des données sur pc!

Figure 5.3: Connexion des lunettes vidéo

OKM Ortungstechnik GmbH
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Démarche 4

Maintenant vous pouvez brancher la batterie
(Power Pack) a l'unité centrale. Aprés avoir
allumer la batterie vous pouvez le mettre
dans votre poche.

Vous pouvez allumer l'appareil maintenant
avec le commutateur.

Figure 5.4: Connexion de la batterie externe (Power Pack)

Démarche 5

Vous pouvez tenir 'unité centrale du eXp 5000
autour du cou ou l'accrocher au crochet pour les
sondes.

Dans ce cas, vous pouvez accrocher l'appareil
sur le poignée et fixer le récepteur GPS sur la
partie prévu en bas du crochet.

Figure 5.5: Accrocher l'unité centrale au crochet des sondes
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CHaPITRE 6

Eléments de réglage

Dans ce section on explique l'utilisation des éléments de réglage de l'appareil de mesure. Tous les

connexions, prises et bouchons sont expliqués en détail.
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Lunettes vidéo

Récepteur
GPS

Sangle de portage

Unité centrale

Batterie

externe
Supersonde

Crochet pour
sondes

Récepteur
GPS

té de
branchement
GPR antenna 50 cm —

Figure 6.1: Unité central avec lunettes vidéo, batterie externe et sonde

Par les lunettes vidéo vous pouvez voir la navigation du menu dans l'unité centrale et les mesures
enregistrés. L'antenne GPS est utilisé pour recevoir des données gps et ne doit pas étre situé pres de

I'unité centrale. Vous pouvez le attaché au crochet des sondes ou en haut du sangle de portage.

Les sondes horizontales comme par example l'antenne GPR 50 cm il faut connecter a té de branchement
du crochet. Les sondes verticales comme par example la Supersonde on peut simpletement tenir dans la
main. Dans ce cas, c'est conseiller de porter 1'unité centrale a la sangle de portage.
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6.1 Unité centrale
L'unité centrale est le centre de calculation de l'appareil. Par 1'unité centrale vous pouvez choissir les

programmes, tous les valeurs mésurés peuvent étre enregistrés et mémorisés.

6.1.1 Vue de face

La figure 6.2 montre la vue de face de 1'unité centrale et ses éléments de réglage.

Plaque embrochable pour
systeme DDV

Commutateur
et impulseur

Prise pour
joystick

Fleche en haut  Fleche en bas Bouton OK

Figure 6.2: Unité centrale, vue de face

La plaque embrochable pour systéme DDV est utilisé pour accrocher le systéme DDV. A 1'unité centrale

du systeme DDV il y a la contrepartie qui rentre dans la plaque embrochable.

Le commutateur et impulseur est utilisé pour allumer l'appareil. Pour ca, il faut le pousser vers le haut.
Avant d'utiliser 1'appareil de mesure il faut connecter les lunettes vidéo délivrés et la batterie externe
qui doit étre allumer avant. Pendant les mesures dans le mode "Ground Scan" vous pouvez faire des
mesures manuels avec le impulseur. Pendant les mesures manuels il faut le pousser vers le bas. Si vous
lachez le impulseur il retourne dans la position centrale automatiquement. Comme une alternative vous

pouvez connecter le joystick par la prise pour joystick, également pour faire les mesures manuel.

Avec les boutons ¥ et A vous pouvez sélectionner le mode d'opération. Pour confirmer votre sélection

vous devez appuyer sur le bouton OK.
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6.1.2 Face arriére

La figure 6.3 montre la face arriere de 1'appareil de mesure et ses connexions.

Connexion pour  Connexion USB pour
sonde lunettes vidéo

Connexion USB
pour cable USB

Connexion Connexion Connexion VGA pour
batterie externe récepteur GPS lunettes vidéo

Figure 6.3: Unité centrale, face arriere

La connexion batterie externe est utilisé pour connecter la batterie. Il faut brancher le cable de

I'alimentation externe ici.
La connexion pour sonde est utilisé pour brancher des différents antennes et le systeme DDV.

La connexion USB pour lunettes vidéo et la connexion VGA pour lunettes vidéo est utilisé pour connecter
les lunettes vidéo. Par la connexion USB pour lunettes vidéo les lunettes peuvent recevoir 1'alimentation

voltage necéssaire et aussi le son.

Par la connexion USB pour cable USB on peut connecter 1'appareil avec un ordinateur par un cable USB.

C'est necéssaire pour transferer les données mesurées de 1'appareil sur l'ordinateur.
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6.2 Lunettes vidéo

Les lunettes vidéo sont utilisé comme afficheur pour cet appareil. Tous les menus et représentations
graphiques sont représenté par ces lunettes vidéo. Connectez le connecteur VGA des lunettes vidéo a la

connexion correspondant a l'arriere de 1'unité centrale.

Ecouteurs

Connecteur
VGA

=uTl
Aear

Connecteur
UsB

Figure 6.4: Lunettes vidéo

La sortie audio et son est réalisé par les écouteurs des lunettes vidéo. Le volume peut étre ajuster par le

menu "Settings".

Par le connecteur VGA et le connecteur USB les lunettes vidéo sont brancher avec le eXp 5000.
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CHAPITRE 7

Modes d'opération

Dans cette section vous allez apprendre plus sur les différents modes d'opération de l'appareil. Chaque

fonctionne est expliqué en détail dans une sous-catégorie.
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La sélection correcte d'un mode d'opération depend de vos mesures que vous planifier a faire. Par
example il y a les modes d'opération spécialement apté pour la premier recherche dans une terrain pour
recevoir une vue générale d'une région. Il y a autres mode d'opération qui sont mieux pour la recherche

plus détaillé d'un champ et avec l'option d'une analyse détaillés dans un logiciel délivré.
L'appareil contient les modes d'opération suivantes:

« Magnetometer (Magnétometre)

Exploration d'un terrain avec le magnétometre intégré.

* Ground Scan (Balayage du sous-sol)
Mesurage avec évaluation graphique. Les données mesurées peuvent étre enrégistrer dans la

mémoire interne de l'appareil.

« Metal Detector (Détecteur de métaux)

Activé le systéme DDV optional pour discriminer entre les métaux.

+ Discrimination

Investigation des objets détectés par rapport au propriété du contenu de fer.

+ Live Scan (Image en direct)
Mesurage avec représentation en direct. Enregistrements des données mésurés ne sont pas

possible dans ce mode.

+ Settings (Parametres)

Ajuster le date, I'heure et le volume des écouteurs.

+ Exit (Sortir)

Arreter le module pc intégré et éteindre 1'appareil.

Si vous avez connecté le FS-Thermoscan optionale au eXp 5000, il existe deux autres modes d'opération.

Sans le FS-Thermoscan les modes d'opération sont inactive et ne sont pas visible.

+ Thermograph
Ce mode d'opération est utilisé pour voir et analyser les différences de la température mesuré

du sol avec le FS-Thermoscan.

+ Thermo Scan
Dans le mode Thermo Scan vous pouvez créer un image graphique infrarouge pour visualiser la

distribution des températures dans un champ.

Les deux modes d'opération sont visible dans le menu principal dés que l'appareil options FS-

Thermoscan est connecté au eXp 5000. Ces modes d'opération sont utilse pour localiser des cavités.

Par le panneau des boutons fleche et le bouton OK sur votre appareil vous pouvez sélectionner et

confirmer le mode d'opération.
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7.1 Magnetometer (Magnétomeétre)
Vous pouvez sélectionner le mode d'opération Magnétometre dans le menu principal pour explorer le
sous-sol concernant le champ magnétiques. Par la représentation oscilloscopique sur les lunettes vidéo

vous pouvez voir si vous étes situés en dessus d'un objet métalliques.

Main Menu Magnetometer

Magnetometer

E.,,,,,_,_.‘_g,,“:j;f Main Menu u Main Menu m Ground Balance

Figure 7.1: Magnétométre: Menu principal, représentation des valeurs

Ce mode est utilisé avec tous les antennes a part le systeme DDV, le FS-Thermoscan et la sonde
livestream. Dés que vous confirmez le mode d'opération "Magnetometer" le magnétometre intégré va
s'ajuster automatiquement aux conditions du sol existant ou l'antenne est situé en ce moment. Pendant
ce moment d'initialisation le message "Ground Balance, Please Wait" apparait sur le display. Seulement

si le message est disparru vous pouvez commencer avec les mesures.

Si vous commencez sur un sol neutre tous les métaux vont étre indiqué avec une déviation sur le haut
dans la représentation. Si, par erreur, la sonde est positionnée en-dessus d'un objet métallique pendant
I'ajustage automatique, pendant activer le mode d'opération Magnétometre, les métaux ne sont pas

reconnue par l'appareil.

En appuyant encore sur le bouton OK, vous pouvez recommencer manuel le processus d'initialisation.
Pour ca, il faut commencer sur un place neutre sans métal. Avec les boutons ¥ et A vous pouvez quitter

le mode du magnétomeétre et retourner dans le menu principal.
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7.2 Ground Scan (Balayage du sous-sol)

Ce mode d'opération donne la possibilité de faire des mesures avec une représentation graphique ou
tous les valeurs mesurés sont mémorisés dans la mémoire interne de l'appareil. Egalement vous avez la
possibilité de voir tous vos mesures enrégistrés ou d'utiliser le systeme GPS pour vous naviguer sur les
endroits des mesures. Ce mode d'opération peut étre utiliser avec tous les antennes sauf le systéme
DDV.

Main Menu Ground Scan

-
-

Ground Scan

Scan Line: 8 Impulse: 9§ 10 Depth: 10.38 m

ESBBR-DA ~181 187

Figure 7.2: Ground Scan

Dans le premier sous-menu qui est représenté dans la figure 7.3, vous pouvez choisir entre les

alternatives suivantes:

« New Scan (Nouveau mesure)

Ajustage et enrégistrement d'un nouveau mesure graphique.

 Browse Scans (Voir mesures enrégistrés)
Voir ou effacer les mesures enrégistrés. Si les mesures ont été fait pendant le GPS était activé

vous pouvez ici vous laisser naviguer a l'endroit enrégistré.

*+ Back To Main Menu (Retourner dans le menu principal)

Finir les mesurages dans ce mode et retourner dans le menu principal.

Ground Scan

New Scan

Browse Scans
Empty Memory
Back Te Main Menu

Previous Option u Mext Option m Select

Figure 7.3: Ground Scan - Sous-menu
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7.2.1 New Scan (Nouveau mesure)
Aprés avoir activer le mode d'opération vous avez la possibilité de ajuster quelques parameéetres. Il y a
différents parametres qui peuvent influencer les mesures. La figure 7.4 montre le sous-menu

correspondant.

Ground Scan - Parameters

Impulses: 10
Impulse Mode: Automatic
Scan Mode: Zig-Zag
GPS: off

Start Scanning
Back To Main Menu

Previous Option u Mext Option m Select

Figure 7.4: Ground Scan - Parametres

Vous pouvez modifier les parameétres suivantes (les valeurs soulignés corresponds a l'ajustage fait par le

fabricant):

 Impulse Mode (Automatic, Manual)

Si vous travaillez dans le mode manuel les valeurs mesurés sont enrégistrés individuellement en
appuyant le joystick ou impulseur. Si vous sélectionnez le mode Automatic, les valeurs mesurés

sont enrégistrés continue.

+ Impulses (10, 20, ..., 100)

Numeéro des impulsions par ligne de mesure.

*+ Scan Mode (Parallel, Zig-Zag)
Le Scan Mode défini la méthode de mesurer un champ. Dans le mode parallel les mesures
commencent toujour de la ligne de départ, par contre dans le mode zig-zag les mesures
commencent a la fin de chaque ligne qui était enrégistré avant, comme représenté dans la figure

7.5. Dans la méthode de mesure zig-zag vous devez faire attention de ne changez pas la

Figure 7.5: Zig-Zag ou Parallel
direction de l'antenne. Ca veut dire, si la fleche blanche a co6té de la sonde montre vers le nord
par example, c'est nécessaire qu'il est positionné vers le nord pendant ce mesure dans tous les

lignes de mesures.
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+ GPS (Off, On)
Si le GPS est activé (On), les coordonnées GPS (longitude et latitude) va étre enrégistré
automatiquement pour tous les valeurs mesurés. Ces données sont important si vous voulez

utiliser la navigation GPS.

Vous pouvez sélectionner les parameétres que vous voulez changé avec les boutons fléche ¥ et A, jusqu'a
la ligne est marqué en couleur rouge. Maintenant appuyez sur le bouton OK. Le marquage va changé,
alors que seulement le valeur marqué va étre marqué en couleur rouge. Maintenant vous pouvez
changer le valeur du parameétre sélectionné en utilisant les boutons fleche ¥ et 4. Pour finir ce

procedure appuyez encore sur le bouton OK.

Maintenant vous devez aller sur votre position du départ et ajuster tous les parametres nécessaire que
vous désirez. Apres vous devez sélectionner l'option Start Scanning (commencer les mesures), pour
commencer avec les mesures. Le message de la figure 7.6 va apparaitre et vous va vous demandez si

vous voulez mesurer la premier ligne de mesure maintenant.

Ground Scan

Do you want to scan
the first line now?

Scan Line: 1 Impulse: 0 § 10 Depth: 0.00 m

Figure 7.6: Commencer premier ligne de mesure?

En utilisant les boutons ¥ et A vous pouvez sélectionner l'option "Yes" (Oui), pour commencer les
mesures. Confirmez votre sélection en appuyant le bouton OK. Maintenant l'appareil envoit les
impulsions régulierement dans le sous-sol et vous devez marcher doucement tout droit et mesurer la
premiére ligne. Des que votre premiere ligne est fini vous allez voir une message qui apparait sur le

display, ou vous devez sélectionner "Yes" (Oui) si vous voulez mesurer encore une ligne de mesure.

Figure 7.7: Représentation graphique d'une mesure dans le mode d'opération Ground Scan
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Répéter la procédure jusqu'a vous avez mesuré votre champ complét. Etappe par étappe vous allez
recevoir votre représentation graphique semblable a la figure 7.7.

Le graphique doit représenté des couleurs vert en majorité qui représente les valeurs normal du sol.
Dans ces parties verts il y a des possibles signaux rouge ou bleu. D'habitude les objets métalliques sont

représenté

en couleur rouge et les cavités, dépots d'eau et interférences du sous-sol sont visible en couleur bleu.
Faites attention que les minéralisations dans le sous-sol peuvent étre aussi visible en couleur rouge ou

orange.

7.2.2 Browse Scans ( Voir mesures enrégistrés)

Ground Scan - Browse

04.12.2007, 12:50, (GPS)
04.12.2007, 12:50, (GPS)
04.12.2007, 12:50, (GPS)
04.12,2007, 12:49, (GPS)
04.12.2007, 12:49, (GPS)

04.12.2007, 09:10, 75 cm (GPS)
04.12.2007, 09:05, 100 cm (GPS)
04.12.2007, 09:04, 100 cm (GPS)

Back To Ground Scan Menu

Previous Option u Mext Option m Select

Figure 7.8: Sélectionner le mesure enrégistré

Apres avoir confirmer 1'option "Browse Scans" avec le bouton OK vous pouvez voir une liste avec tous
vos mesures enrégistrés, comme représenté dans la figure 7.8. Vous pouvez sélectionner le graphique
que vous voulez voir avec les boutons ¥ et . Tous les mesures avec données GPS sont indiqué avec

indication additionnel GPS. Seulement ces mesures peuvent étre utilisé pour la navigation GPS.

Apreés que vous avez sélectionné le graphique les options suivantes comme indiqué dans la figure 7.9

sont disponible.

Ground Scan - Browse Options

View Scan Image
Delete Scan Image
Use GPS Navigation

Back To Ground Scan Menu

Previous Option u Mext Option m Select

Figure 7.9: Sous-menu: Browse Scans (Voir images)
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View Scan Image (Voir image de mesure)
L'image mesuré va étre indiqué encore une fois. Appuyer sur n'importe quel bouton pour

retourner dans le menu de sélection.

Delete Scan Image (Effacer image de mesure)
L'image de mesure sélectionné va étre éffacer, si vous confirmez le message suivante avec "Yes"

(Oui). En-suite vous allez retourner dans le menu Ground Scan.

Use GPS Navigation (Utilisez la navigation GPS)

Commencez la navigation sur les données enregistrés par GPS de ce mesure. Apres avoir
confirmer cet option, vous allez voir une représentation comme la figure 7.10. Si le recepteur
GPS n'a pas assez de données disponible le message "Searching for Satellites ..." (recherche des

satellites) apparait et le programme attend jusqu'il y a des données GPS disponible.

Ground Scan - Browse Options GPS Navigation

Pasition Target

5100.703" N
. 012 27611" E
View Scan Image

Delete Scan Image

Searching for satellites ...

{ nan_km
Back J

%

Previous Option u Mext Option m Select Main Menu u Main Menu m Main Menu
Figure 7.10: Navigation GPS

Si, assez de satellites et leurs données sont disponible la navigation GPS va commencer. La
fleche vous indique la direction dans lequel vous devez marcher pour retrouver votre champ
enrégistré que vous avez sélectionné. Dans la co6té gauche en haut vous pouvez voir votre
position courant et en haut a droite vous voyez les coordonnées du champ de destination. Dans
le cercle au milieu la distance du champ de destination est indiqué. L'indication est seulement
correct si assez de satellites sont disponible et vous continuez a marcher. Seulement en mouvant
et avec les données corresondant la direction et la distance sur le champ de destination peuvent
étre déterminer. Vous pouvez appuyer n'importe quel bouton pour retourner dans le menu de

sélection.

Back To Ground Scan Menu (Retourner dans le menu Ground Scan)

Vous retournez dans le menu Ground Scan.
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7.3 Metal Detector (Détecteur de métaux)
Pour travailler dans ce mode d'opération il est nécessaire de connecter le systéme DDV optionel d'abord.
Le détecteur est spécialisé a trouver des petits objets (par example pieces de monnaies) qui sont localisé

pres de la surface du sol.

Metal Detector

{

Main Menu

Metal Detector

uz.e
ESBBR-DA-I81 187 -1

Main Menu 8 main Menu [ Adiust Metal Detectd
Figure 7.11: Metal Detector (Détecteur de métaux)

Avec le détecteur vous avez aussi la possibilité de déterminer le matériel des possibles objets. Par

example vous pouvez découvrir s'il y a un objet de 1'or, de l'argent ou de fer.

Plus d'informations sur l'utilisation correcte du détecteur et le principe de discrimination vous pouvez

trouver dans la section "Equipement optionnel / Systéme DDV" de ce manuel d'utilisation!

7.4 Discrimination

Ce mode d'opération est utilisé pour identifier les métaux et les cavités. C'est nécessaire de connecter le
Super sensor dans ce mode qui est disponible optionnel. Dans ce mode il n'y a pas une direction fixe et
maniere a mesurer le sol. Ce mode est surtout intéressant si vous avez déja localiser un objet et voulent
savoir maintenant plus de détails sur cet objet.

Main Menu Discrimination

p

a\

Discrimination

Main Menu u Main Menu m Ground Balance

Figure 7.12: Discrimination

ESBBR-DA -1

La Supersonde doit étre montrer toujours vers le bas (verticale du sol). On ne doit pas le tourner ou

pivoter.
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Bougez la Supersonde doucement d'une coté a l'autre coté de l'objet détecté et faites le retour. Faites
attention que vous percevez l'objet completement et passez ses bords. Vous pouvez repasser ce
procedure plusieurs fois pour reconnaitre une signature bien précise de l'objet. Il y a 3 signatures

différents, pour pouvoir identifier les propriétés spécifique d'un objet.

A Métaux ferromagnétiques
Les objets ferromagnétiques ont une
W signature positive-négative.

Figure 7.13: Signature d'un métal ferromagnétique

La figure 7.13 montre une signature typique d'un métal ferromagnétique comme par example le fer. La
signature consiste d'une déflexion positive (rouge) et négative (bleu). Quand vous regardez la figure
vous pouvez méme voir 2 signatures ferromagnétiques. La prémiére signature commence avec une
déflexion positive et la deuxiéme signature avec une déflexion négative. L'ordre des deux déflexions
n'est pas important et depend du sense de mouvement de la Supersonde. Quand vous agiter la sonde

plusieurs fois d'une c6té a l'autre les signatures vont changé constamment.

Bougez la Supersonde doucement et régulierement jusqu'a vous voyez une signature bien précise.

Métaux non-ferromagnétiques

Des objets non-ferromagnétiques ont
une signature positive uniquement.

Figure 7.14: Signature d'un objet non-ferromagnétique

La figure 7.14 est une signature d'une substance non-ferromagnétique. On peut facilement voir qu'il y a
uniquement une déflexion positive (rouge). En plus, on peut y trouver une petite dent en haut de la
déflexion, qui est typiquement pour les métaux précieux. L'ordre peut varier aussi dépendant de la

diréction des mesures.

Objets non-métalliques
Tous les objets non-métalliques sont

afficher par une pure signature
négative.

Figure 7.15: Signature d'un objet non-métallique
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La derniere signature typique est représenté dans la figure 7.15. C'est la signature de tous les objets et
structures non-métalliques. Ca peut étre une cavité, tunnel ou des tuyaux ou boites en plastique enterrés

dans le sol. On peut voir qu'il y a uniquement une déflexion négative (bleu).

7.5 Live Scan (Image en direct)

Pour travailler dans ce mode d'opération c'est obligatoire de connecter la sonde livestream a votre
appareil. La sonde est marqué avec une fleche blanche qui est fixé sur la haut de la sonde. Pendant les

mesures ce fléche blanche doit étre situé toujours a la c6té gauche.

Aussi vous devez faire attention que la fleche blanche qui est situé a la c6té de la sonde montre toujour

g

Figure 7.16: Live Scan: Orientation de la sonde LiveStream
vers la diréction du sol. Controlez que la sonde est positionné correctement avant d'activer ce mode

d'opération.

Dans ce mode d'opération il ne faut pas mesurer dans la maniere fixe ligne par ligne. Vous pouvez
avancer, réculer, allez a droite ou a gauche. Sur les lunettes vidéo vous allez voir toute suite la situation
courante en dessus de la sonde. La représentation graphique avec ses couleurs et similaire que le mode
d'opération Ground Scan.

Main Menu Live Scan

Live Scan

uz.|e

Main Menu u Main Menu m Main Menu

Figure 7.17: Live Scan (Image en direct): Menu principal, représentation des valeurs mesurés

ESBBR-DA-I81 187 -1

Tous les valeurs mesurés vont étre fluer sur I'écran (image diffluent). Méme si vous ne bougez pas, les
valeurs mesurés vont étre actualiser continu. Si vous étes situé en dessus d'un objet il va étre visible sur

I'écran meme si vous ne bougez pas.
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Les valeurs mesurés dans le mode d'opération Live Scan ne peuvent pas étre enrégistrés.

7.6 Settings (Parameétres)

Dans ce mode d'opération vous avez la possibilité d'ajuster le date et 1'heur. L'ajustage correct de I'heure
et du date est important parce que c'est enrégistrer ensemble avec chaque mesurage graphique dans le
menu Ground Scan. Ca vous donne la possibilité d'identifier chaque mesure par le date et l'heure

d'enrégistrement.

Main Menu Settings

Date Format: day.month.year
System Date: 04.12.2007

Time Format: 24 hours
System Time: 13:04

Volume: 30 %

Back To Main Menu

Settings

uz.e
ESBBR-DA-I81 187 -1

Previous Option u Mext Option m Select
Figure 7.18: Settings (Parametres)

Vous pouvez sélectionner entre les possibilités suivantes:

+ Date Format (Format du date)

Ajustage du format du date (jour.mois.an, jour/mois/an, jour/mois/an).

+ System Date (Date du systeme)
Ajustage du date.

« Time Format (Format de 1'heure)

Ajustage du format de 1'heure (24 heures, 12 heures + am/pm).

+ System Time (Heure du systéme)

Ajustage de I'heure. Préréglé a I'heure de 1I'Europe Central (HNEC).

*  Volume

Ajustage du volume des écouteurs.

+ Back To Main Menu (Retournez dans le menu principal)

Sortir du menu Settings et retourner dans le menu principal.

Sélectionnez le parameétre que vous voulez changé avec les boutons ¥ et A\, jusqu'a il est marqué en
couleur rouge. Maintenant appuyez sur le bouton OK. Le marquage va changer et seulement le valeur
actuel est marqué en rouge. Maintenant vous pouvez changer le valeur du parametre sélectionné en

utilisant encore les boutons W et A. Pour finir le processus vous devez appuyer encore sur le bouton OK.
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7.7 Exit (Sortir)

Vous devez sélectionner 1'option "Exit", pour finir le travail avec 1'appareil. Dés que vous avez confirmer

cet option le module pc intégré va étre arréter et 'appareil s'éteind toute seul.

Main Menu

z-1

uz.e
ESBBR-DA-I81 187 -1

Figure 7.19: Exit (Sortir)

Attendez s'il vous plait jusqu'a l'appareil s'arrete automatiquement. Apres 1'appareil est éteint

vous pouvez éteindre la batterie externe.

7.8 Thermograph
Ce mode d'opération est seulement visible et utilisable quand 1'appareil optionnel FS-Thermoscan est

connecté.

Des informations détaillés sur ce fonctionnement est disponible dans le manuel d'utilisation du FS-

Thermoscan!

7.9 Thermo Scan
Ce mode d'opération est seulement visible et utilisable quand 1'appareil optionnel FS-Thermoscan est

connecté.

Des informations détaillés sur ce fonctionnement est disponible dans le manuel d'utilisation du FS-

Thermoscan!
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CHAPITRE

Procédure d'une mesure dans
le terrain

Ce chapitre explique la procédure générale pendant une mesure dans le terrain. On vous explique les

différents méthodes de mesure et procédures sur le terrain en détail.
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8.1 Procédure de mesure en générale

Vous allez commencer chaque mesure toujours dans la c6té droite en bas de votre champ de mesure. De
ce point, vous allez avancer tout droit et marcher votre premiere ligne. Tous les lignes de mesures qui
suivrent, vous devez décaler vers la gauche. L'appareil enrégistre les données de mesures pendant que
vous marchez les lignes. Dépendant de 1'appareil que vous utilisez et le mode d'opération que vous avez
sélectionner, les données sont soit transferées directement sur un ordinateur ou soit enrégistrées dans

la mémoire interne de l'appareil.

L'appareil s'arrete a la fin de chaque ligne de mesure. Vous avez le temps de vous positionner au point
du départ de votre prochaine ligne de mesure. De cette maniere tous les lignes de votre champ sont

mésurés peu a peu.

La figure 8.1 montre tous les possibles 4 points du départ et la premiére ligne qui correspond.

Dépendant la structure du terrain vous pouvez choisir le point du départ optimale pour votre mesure.

-  ©

Point de départ
1. ligne de
mesure

Finde la 1.
ligne de
mesure

o b

Figure 8.1: Point du départ d'un champ de mesure

Vous pouvez marcher les lignes en mode scan "Zig-Zag" ou "Parallel". Aussi le nombre des impulsions
(points mesurés) de chaque ligne sont variable et depend des dimensions du champ de mesure (longeur

du champ).

8.1.1 Mode scan (Scan Mode)

Il y a deux techniques pour scanner le terrain avec le eXp 5000:

+ Zig-Zag
Le point du départ de chaque ligne de mesure qui suivre est en face du champ de mesure. Vous

mesurez pendant que vous marchez aller et retour.

+ Parallel
Les points du départ des lignes de mesure est toujour a la méme c6té du champ de mesure. Vous

mesurez uniquement pendant l'aller. Pendant le retour il n'y a pas d'enrégistrement des données.

La figure 8.2 montre tous les deux méthodes de mesures schématique.
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Point du
départ
d'une ligne
de mesure

Fin d'une
ligne de

. mesure
Mesure parallel Mesure zig-zag

Figure 8.2: Mode scan pour mesurer un champ

Si vous mesurez en mode "Parallel" vous commencez toujours sans la coté droite en bas de votre champ
(point @) et marcher la premier ligne. Aprés avoir mesurer la premiére ligne vous devez vous placer au
point du départ de la deuxiéme ligne (point @), pour mesurer la deuxiéme ligne. De cette maniére vous

continuez et mesurez tous les prochaines lignes de mesures, jusqu'au moment ou vous étes arriver au

bord gauche de votre champ.

Dans le mode de mesure "Zig-Zag" vous devez commencer analogue au mode de mesure parallel,

commencant dans la coin inférieur droit du champ de mesure (point @) et marchez la premiére ligne de

mesure. Contrairement a la mesure parallele, vous mesurez déja la deuxiéme ligne pendant le retour.

Vous vous deplacez au point du départ de la deuxiéme ligne (point @) et mesurez dans le sens inverse.
De cette maniere vous continuez dans le mode "Zig-Zag" et mesurez tous les prochaines lignes de

mesures, jusqu'au moment ou vous étes arriver au bord gauche de votre champ.

La distance entre les lignes de mesures devrait étre aussi constant, mais peut varier dans chaque champ
mesuré. Si vous cherchez des objets trés petits vous devez choisir une distance minimale entre les
lignes! Il y a la regle générale: Plus petit la distance entre les lignes, plus exact c'est le résultat de

mesure!

8.1.2 Choisir le nombre d'impulsions par ligne de mesure
On peut definir le nombre d'impulsions avant de commencer le mesurage ou vous choissisez le mode
automatique ("Auto"), pour definir le nombre des impulsions automatiquement a la fin de la premiere

ligne de mesure.

Si vous choissisez un nombre des impulsions fixe, 1'appareil s'arrete toute seule aprés avoir mesurer

tous les impulsions sélectionnés et attend pour commencer la nouvelle ligne de mesure.

Dans le mode automatique, c'est a vous d'arréter 1'appareil a la fin de la premiere ligne mesurée. Pour
arréter l'appareil vous devez appuyer le bouton Start dés que vous étes arrivé a la fin de la premiere
ligne. Le nombre d'impulsions utilisé dans ce premiere ligne va étre adopter pour tous les lignes qui

suivent. A partir de la 2. ligne I'appareil s'arréte automatiquement a la méme nombre d'impulsions.
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Vous devez mémoriser le nombre d'impulsions qui vous avez utilisé par ligne de mesure. Ce
nombre vous devez indiquer plus tard dans le logiciel 3d quand vous voulez transferer les

données sur l'ordinateur (ce n'est pas nécessaire pour les appareils eXp 4000 et eXp 5000)!

Il n'y a pas une regle fixe pour la choix de la nombre d'impulsions. Il y a plusieurs facteurs qu'il faut

respecter pour trouver le correct nombre d'impulsions. Ce sont par example
+ le longeur du champ de mesure et
+ les dimensions de 1'objet recherché.

La distance optimale entre deux impulsions est d'environ 15 cm a 20 cm. Si vous choissisez une distance
plus petite entre les impulsions vous allez recevoir une représentation graphique plus détaillée. Pour les
recherche des objets petits vous devez choisir une distance plus petit, pour localiser des objets plus

grand vous pouvez choisir une distance plus grand entre les impulsions.

La figure 8.3 montre, comment on peut varier la distance et le nombre d'impulsions pour trouver les

objets de différents dimensions.

O

Figure 8.3: Effet des nombres d'impulsions et de la distance

La figure 8.4 montre la différence entre les mesures avec moins d'impulsinos (gauche) et plusieurs
impulsions (droite) pour une ligne avec méme longeur. L'image a droite montre plus de détails et aussi

les petits objets sont visible encore mieux que l'image gauche.

Figure 8.4: Comparaison d'un image avec moins d'impulsions et plus d'impulsions

N'hesitez pas de faire plusieurs mesures avec différents nombres d'impulsions. Par example vous pouvez
commencer avec une mesure avec moins d'impulsions et en-suite faire une mesure détaillée avec plus

d'impulsions. Surtous quand vous cherchez des objets plus grand, ce méthode est tres éfficace. Par ce
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maniere vous pouvez facilement et vite mesurer une grande surface et en-suite mesurer les parties
intéressants avec plus de précision.

Pendant que vous mesurez les lignes de votre chamo il faut aussi faire attention a la vitesse. Vous devez

marcher avec la méme vitesse pendant chaque ligne de mesure.

La figure 8.5 montre, quel erreur peut arriver quant vous marchez les lignes de mesure avec différents

A Point du
départ

d'une ligne
de mesure

vitesses.

Fin d'une
9 ligne de

. mesure
Mesure parallel Mesure zig-zag

Figure 8.5: Différents vitesses pendant la mesurage

Si vous ne faites pas attention a la vitesse, vous allez recevoir les décalages entre les lignes de mesures.
Par conséquence, il y a les endroits dans le champ qui ne sont pas enrégistré et il y a d'autres endroits
qui sont hors de votre champ de mesure. Par la suite, quand vous transferez les données mesurées au

logiciel vous allez voir des déformations non voulus dans l'image 3D.

Il y a la régle générale: Si vous marchez plus doucement, vous allez obtenir une distance plus petite

entre les points de mesure et vous allez recevoir un résultat plus exacte!

8.2 Informations spéciale pour analyse des mesures

Il y a plusieurs aspects qu'il faut faire attention pendant de faire les mesures. Le graphique est en bon
qualité si vous faites les mesures correctement. Si vous faites des erreurs pendant les mesures, vous

allez recevoir des mauvais images.

Avant de commencer les mesures vous devez penser quel type des objets ou cavités vous recherchez et
si votre terrain que vous avez sélectionné est compatible. Faire des mesures sans avoir une idée ou un
plan ne donne pas des résultats que vous désirez. Par cet raison s'il vous plait faites attention aux

indications suivantes:

* Qu'est-ce que vous recherchez (tombeaux, tunnels, objets enterrés, ...)? Ce question est
important pour savoir la méthode de mesurage. Si vous cherchez des grand objets vous pouvez
mesurer avec des plus grand distances entre les points de mesures (impulsions), pour trouver

des petites objets c'est important d'utiliser une distance plus courte.
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+ Informez vous méme sur la région que vous avez choisit pour les mesures. Est-ce que c'est
promessant de chercher sur ce place? Est-ce qu'il y a des indications historiques, qui confirment
vos spéculations? Quel type de sol il y a dans cet région? Est-ce que les conditions sont
acceptable pour mesurer? Est-ce que une mesurage correcte est possible? Est-ce que vous étes

authorisé de detecter a ceet endroit (par example propriété privée)?

« Votre premier mesurage dans une région inconnue doit étre plus grand pour recevoir des valeurs

représentatives. Apreés vous pouvez faire des mesures détaillés et des mesures de controle.

¢ Quel est la forme de l'objet que vous cherchez? Si vous cherchez une caisse métallique carrée,

I'objet dans le gaphique doit étre visible dans la méme forme.

«  Pour recevoir des valeurs exactes concernant le profondeur, 1'objet doit étre visible au centre du
graphique, ca veut dire border par des valeurs normaux du sol (sol normal). Si l'objet est a c6té
du graphique et pas complétement visible une correcte mesurage de profondeur n'est pas
possible, ainsi qu'une détermination exacte des la position, taille et forme. Dans ce cas, c'est
mieux de repeter les mesures et de changer la position du champ de mesure pour recevoir une

position optimale de 'anomalie a l'intérieur de la graphique.

*  On doit avoir seulement un objet a l'intérieur du graphique. Ca peut influencer aussi 1'exactitude

du mesurage de profondeur. C'est mieurx de faire plusieurs mesures partiels.

«  Vous devez faire aux moins deux mesures de contrble pour étre sure de vos résultats. Par ce

méthode vous pouvez aussi éliminer et isolé des sols mineralisés.

8.2.1 Direction de la sonde
Pendant une mesurage la sonde doit avoir toujour la méme distance du sol. D'habitude une distance

entre 10 - 15 cm du sol est conseillée.

S'il y a des barrieres sur le terrain qu'on ne peut pas enlever comme par example des piérres, des bois
ou des herbes trés haut, vous devez choisir une distance plus grand du sol des le début de la mesure.
Dans ce cas vous pouvez aussi choisir une distance de 50 cm de la surface. C'est important que vous
gardez ce distance pendant la mesure complete. Il faut éviter de soulever ou tourner la sonde pendant

les mesures!

Un autre aspect important c'est l'orientation de la sonde. Dans le mode scan "parallel" 1'orientation de la
sonde ne change pas, parce que vous mesurez toujours dans la méme direction. Aussi dans le mode scan
"Zig-Zag" on ne doit pas changer la diréction de la sonde, ca veut dire que vous ne tournez pas a la fin
de la ligne de mesure avec l'appareil. C'est necéssaire que vous marchez en arriere pendant chaque

deuxieme ligne. Si non, votre graphique va indiquer des lignes rouge et bleu, qui n'est pas correcte.

8.2.2 Parallel ou Zig-Zag?

Pour les connaisseur du eXp 5000 c'est facile d'utiliser tous les deux modes scan. En générale, on peut
obtenir des mesures plus exacte dans le mode "parallel", parce que vous mesurez toujours dans la méme

direction en avance et pouvez garder une vitesse constante pour chaque ligne de mesure.
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Surtous dans les terrains inégals comme par example le versant d'une montagne, 1'escarpement ou la

plaine incliné le mode parallel est plus pratique.

8.2.3 Mode d'impulsions manuel ou automatique?
Les terrains grand et plat vous pouvez mesurer dans le mode d'impulsions automatique. Le mode
d'impulsions manuel on utilise surtous dans les terrains difficile a accéder ou pour recevoir un image

tres exacte.

Dans les endroits difficile a accéder comme par example un versant d'une montagne, un sol glissant ou
des endroits boisé c'est conseillé d'utiliser le mode manuel. Les impulsions pouvent étre libérer
manuellement pour avoir plus de temps pour positionner la sonde et enregistrer le point de mesure. Par
ce méthode vous pouvez aussi mesurer exactement des points pré-défini par un tracement a la surface

du sol.
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CHAPITRE 9

Equipement optionnel

Dans ce section vous trouvez des informations supplémentaires des tous les equipments qui sont
disponible comme accessoire optionnel du paquet basic. Les piéces et appareils expliqués ici ne sont pas

forcement partie du volume de livraison du paquet que vous avez acheter.
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9.1 Supersonde (Super Sensor)

La Supersonde est une sonde de haut résolution, qui est utilisé surtout pour la détection des métaux.
Elle est aussi capable de localiser des grands cavités souterrains. Une propriété spéciale c'est la
possibilité de distiguer entre les métaux ferromagnetiques et nonferromagnétiques. Cette discrimination
de métaux est fait dans le mode d'opération "Discrimination". En comparaison avec les sondes GPR

horizontales la Supersonde peut trouvé des petits objets métalliques plus profond.

9.1.1 Utilisation

La Supersonde peut étre utiliser dans les modes d'opération suivantes:
+ Magnetometer
* Ground Scan
* Discrimination

Pour utiliser la Supersonde avec le eXp 5000 il faut le brancher d'abord a la unité centrale. Il faut
simplement connecter la prise de la sonde a la connection prévu a l'appareil. Vous devez tenir la sonde
en position verticale dans la main, sachant que le cable sortis en haut de la sonde. La figure 9.1 montre

comment on doit tenir la Supersonde.

Figure 9.1: Posture de la Supersonde

On ne doit pas agiter la Supersonde pendant les mesures en haut ou en bas. Si vous tenez la Supersonde
tranquille et constant vous allez recevoir des meilleurs résultats graphiques. La distance entre la sonde

et le sol doit étre environ 10 cm, mais peut étre agrandit dependant des conditions du terrain.

L'orientation de la sonde ne doit pas changer pendant une mesurage!
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9.2 Systéme DDV

Grace au systeme DDV (Disc Detector Visualization System) un détecteur de métaux haute performant

est a votre disposition, qui peut filtrer certaines métaux et donne une représentation visuelle.

Bouton de Régulateur
sensibilité discrimination

Connecteur

Téte
(bobine)

Figure 9.2: Eléments de réglage du systéme DDV

Pour utiliser le systéme DDV vous devez brancher le connecteur a la connection conforme du eXp 5000.

Dans le menu principal vous sélectionnez le mode d'opération "Metal Detector".

Attention: Dés que vous confirmez le mode d'opération "Metal Detector" une balance du sol
(Ground Balance) est fait.

Des informations détaillés vous trouvez dans la séction 9.2.3 a la page 72!

Bougez maintenant la bobine du systeme DDV doucement sur le sol de gauche a droite, toujours avec la
méme distance d'environ 5cm entre la bobine et la surface du sol. Dés que vous passez en-dessus d'un
objet métalliques, un signal jaune apparait dans l'écran et on entend un signal acoustique par les

écouteurs.

9.2.1 Calibrage

La calibrage manuel est seulement possible avec les produits avec version V1.1 et les suivantes.

Si vous avez un ancien model le calibrage est préconfiguré dans notre fabrique et vous ne
pouvez pas calibrer a nouveau. La version de votre appareil vous pouvez lire dans 1'écran dans le

menu principal (en bas a droite).
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Avant d'utiliser le systeme DDV pour la premiére fois on doit calibrer le systeme DDV a votre appareil
eXp 5000. Si vous avez acheter le systéme DDV ensemble avec votre eXp 5000 le systéeme est déja bien
calibrer. Vous avez toujour la possibilité de calibrer le systéme DDV encore. Pour ca, vous devez

sélectionner et activer le mode d'opération "Metal Detector".

Placez le détecteur sur le sol neutre comme c'est visible dans la figure 9.3. Faites attention que aucune
objet métallique est placer prés de la bobine du détecteur! Appuyez sur le bouton OK, pour commencer
le calibrage.

Figure 9.3: Calibrage du systeme DDV, démarche 1

Le Bouton de sensibilité doit étre tourner completement vers la coté droite (sensibilité plus haut) et le
régulateur de discrimination sur le valeur 0 (c6té gauche). Faites attention qu'il n'y a pas de métaux preés

de la téte! Ensuite appuyez sur OK, pour commencer le calibrage. Attendez jusqu'a la processus est fini.

Figure 9.4: Calibrage du systéme DDV, démarche 2

Apres il faut laisser les régulateurs dans la meme position et placer un objet métallique (ferreux) par
example hélice ou ongle en dessous ou directement en dessus de la téte, comme représenté dans la
figure 9.2. Maintenant appuyez encore sur le bouton OK et attendez encore jusqu'a ce processus est
fini.

Apres avoir fini la calibration vous devez voir un signal jaune sur l'écran de votre eXp 4000. Si les

écouteurs sont connecter vous pouvez entendre aussi un signal acoustique. Maintenant le systéme DDV

est calibré et fonctionne correctement sur le site.
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9.2.2 Ajuster le régulateur de discrimination

Le régulateur de discrimination est utilisé pour filter certaines matériaux. Par example c'est possible
d'effacer des objets de non valeur comme le fer ou l'acier. Si vous étes sur la recherche des objets d'or

vous pouvez aussi effacer d'autres matériaux en utilisant ce régulateur de discrimination.

Figure 9.5: Ajustage du régulateur de discrimination

La figure 9.5 montre le régulateur tournant de la discrimination. Par ce régulateur on peut effacer

certains matériaux. Le tableau 2 montre les ajustages qui correspond aux conditions du sol neutre!.

Ajustage Matériaux indiqués

0 Tous les objets métalliques

3 Fer, or, bronce, argent, aluminium
5 Or, bronce, argent, aluminium

7 Argent, aluminium

10 Aluminium

Tableau 2: Ajustage standard de discrimination

Si vous ajustez le régulateur de discrimination a la position or, il réagit sur les objets de 1'or, bronce,

argent et aluminium. Pour déterminer si il s'agit d'un objet d'or il faut faire le suivante:

1. Ajustez le régulateur de discrimination sur l'or et explorez le sous-sol jusqu'a le détecteur donne

un signal positive et donne un signal acoustique.

2. Ajuster le régulateur de discrimination sur l'argent et examiner 1'endroit encore une fois.

Maintenant il y a deux possibilités:

* Le détecteur réagit positive! Il s'agit d'un objet d'argent ou d'aluminium, pas de 1'or.
« Le détecteur ne réagit pas! C'est un objet de I'or ou également il peut s'agir du bronce.

Faites attention de faire la balance du sol avant chaque utilisation. C'est expliqué plus en détail dans la

séction suivante.

1 Les ajustages du tableau 2 correspond a l'utilisation dans les sol normaux et peuvent varier dans les conditions
extremes (minéralisation, dépots chlorhydrique,...).
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9.2.3 Balance du sol (Ground Balance)

Pour que la discrimination ajustée peut fonctionner correctement il est nécessaire de faire une correcte
balance du sol. Si vous ne faites pas la balance du sol correctement le mode d'opération "Metal

Detector" ne fonctionne pas correctement.

Dans ce qui suit, les étapes de travail pour une correcte réalisation du balance du sol sont expliqué:
1. allumez le eXp 5000 et connectez le systeme DDV.
2. ajustez le régulateur de discrimination sur le matériel sélectionné (voir séction antérieur).
3. tenez la téte a environ 10 cm en-dessus du sol.
4. sélectionnez et confirmez le mode d'opération "Metal Detector".

Si vous entendez un son acoustique apres ce procédure, la balance du sol n'est pas fait correctement.

Rétetez les étappes jusqu'a le son acoustique du systéeme DDV est disparru.
Les causes suivantes peuvent empécher une balance du sol correcte:
« vous vous trouvez directement en dessus d'un objet métalliques.

« vous activez le mode d'opération "Metal Detector", sans avoir positionner la téte directement

pres du sol.

« vous tenez la téte du détecteur trop haut pendant activer le mode d'opération "Metal Detector"

et ensuite changer la distance entre la téte et le sol.

« vous tournez le régulateur de discrimination pendant la procédure de la balance du sol.

Seulement si vous faites une balance du sol correctement (Ground Balance) la fonctionnalité de

la discrimination est garanti!
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Messages d'erreur

Dans ce chapitre des possible messages d'erreur sont expliqués, qui peut apparait pendant le travail

avec l'appareil.
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Si vous mesurez des champ tres grand dans le mode d'opération "Ground Scan" les fichiers mémorisés
sont tres grand aussi et peuvent remplir la mémoire interne completement. Deés que 1'espace vide de la

mémoire interne est moin de 20 % le message de la figure 10.1 va apparait.

Figure 10.1: Seulement peu d'espace dans la mémoire interne

Si il n'y a plus d'espace vide disponible sur la mémoire interne une message comme dans la figure 10.2
apparait. Vous pouvez vider la mémoire interne en transferant tous les données sur un ordinateur par le
logiciel ou en sélectionnant 1'option "Empty Memory" pour éliminer tous les données enrégistrées sans

avoir les transferer sur un ordinateur.

Figure 10.2: Plus d'espace mémoire disponible

Si le message 10.3 apparait, l'appareil ne peu pas controler la tension d' emploi. Ca veut dire aussi qu'il
n'est pas possible d'alerter si la batterie est faible. Aussi l'arret automatique de l'appareil peut étre

perturbé. C'est conseiller de laisser faire une contréle du fabricant pour éviter autres défaults.

Figure 10.3: Erreur interne du hardware
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Le message 10.4 apparait si la batterie est fiable a cause d'une utilisation tres long avec l'appareil et il
n'y a plus assez de tension. Vous devez éteindre l'appareil et charger l'alimentation externe dés que
possible. Si vous continuez a travailler avec l'appareil c'est possible que quelques données vont étre

perdu.

Figure 10.4: L'alimentation externe doit étre chargé

Parce qu'un module pc est intégré dans l'appareil iil faut le éteindre comme un ordinateur habituel.
Pour ca, il faut utiliser l'option "Exit" dans le menu principal. Une message comme dans la figure 10.5

vous informe qu'il faut attendre d'éteindre la batterie externe jusqu'a l'appareil est éteindu sois-méme.

Figure 10.5: Eteindre le systéeme

Si l'appareil n'est plus capable de s'éteindre sois-méme, une message comme la figure 10.6 est visible.

Dans ce cas il faut simplement éteindre I'alimentation externe.

Figure 10.6: Eteindre le systéme n'est plus possible
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